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Vor Wartung Allstrom Motor 3* n/a n/a - x 1 24.5 km/h 55/6.5V 191.4km/h 30 db 55 db 250g k/A k/A k/A k/A k/A keine Referenz
Analog Allstrom Motor 3* n/a n/a - x 12 km/h 50 / 5.8V 180 km/h 25 db 53 db 280g k/A k/A k/A k/A k/A keine *

Mit Original Anker TAMS LD-W32.2 Standard 18.- x 0 km/h 1 10 km/h 9 95/140 km/h 28 30 db 48 db 280g k/A k/A k/A k/A k/A keine * Nach Versuch wurde der 3-Pol LFC Rotor, sowie die Feldspule ausgetauscht.
Standard 18.- x 0 km/h 1 6.5 km/h 9 131 km/h 28 26.3 db 40.6 db 280g 125 122.8 -2.2 132.7 7.7 keine *** 50 0 0 Bessere Fahreigenschaften, bei CV 9 =0, aber weniger Kraft.
Modifiziert x 9.8 km/h 1 9.8 km/h 1 128 km/h 28 28.6 db 47.1 db 350g (!) 127.4 28 124.2 -3.2 133.4 6 keine ** 90 255 1 Modifizierte PWM Frequenz (CV 9 auf 1) sorgt für unruhigeren Lauf und kratzenderes Geräusch aber mehr Kraft. 
Standard 37.- x 4.7 km/h 1 4.7 km/h 1 147 km/h 28 24.2 db 51.6 db 250g 135 28 134.2 -0.8 140.1 5.1 *** *** 3 255 0 40 10 10 130 50 100 255 50 150 15 20
Modifiziert x 2.7 km/h 1 2.7 km/h 1 136 km/h 28 24.2 db 45.4 db 330g 133.7 28 132.3 -1.4 136.4 2.7 **** **** 3 255 0 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25 Da bei ESU Multiprotokolldecoder CV 29 Bit 4 nicht aktivierbar (3-punkte Geschwindigkeitskennlinie) kann mittels CV 6 keine lineare Kennlinie erzeugt werden
Standard 47.- x 0 km/h 1 2.6 km/h 3 145 km/h 28 24.8 db 50 db 330g 145 28 140.7 -4.3 152.7 7.7 ** *** 4 252 85 95 128 14 33 0 255 0
Modifiziert x 0.8 km/h 1 0.8 km/h 1 142 km/h 28 20 db 47 db 310g 141.5 28 135.9 -5.6 149.2 7.7 ** **** 8 255 76 67 0 14 55 0 255 0 Theoretisch wären Vmin unter 0.8 km/h möglich, die aber leicht ruckeln.
Standard 35.- x  9.6 km/h 1 9.6 km/h 1 145 km/h 28 28.5 db 51.6 db 310g 142.5 28 137.3 -5.2 150.6 8.1 * ** 3 255 88 40 0 0 130 50 100 255 100 150 10 15
Modifiziert x 2.4 km/h 1 2.4 km/h 1 139.7 km/h 28 24.1 db 47.7 db 300g 138.3 28 134.8 -3.5 146 7.7 ** *** 2 255 76 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25
Standard 37.- x 4.7 km/h 1 4.7 km/h 1 129.9 km/h 28 27 db 48.5 db 240g 122.1 28 119.9 -2.2 128.5 6.4 ** ** 3 255 0 40 10 10 130 50 100 255 50 150 15 20 Beim Einbau des ESU Magneten zeigten sich gewisse Fertigungstoleranzen am ESU Magnet, welche die präzise Passform des Magneten verunmöglichten. 
Modifiziert x 2.7 km/h 1 2.7 km/h 1 125 km/h 28 24.5 db 51.2 db 240g 124.5 28 120.1 -4.4 132.5 8 * ** 3 255 0 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25 Werte (ausgenommen Lsfe) wurden durch Anwendung der in BA aufgeführten CV eher verschlechtert.
Standard 37.- x 4.7 km/h 1 4.7 km/h 1 120 km/h 28 25 db 43.7 db 255g 100.3 20 95.5 -4.8 100.6 0.3 ** *** 3 255 0 40 10 10 130 50 100 255 50 150 15 20
Modifiziert x 2.7 km/h 1 2.7 km/h 1 120 km/h 28 23.5 db 44.3 db 255g 101.5 20 100 -1.5 103 1.5 **** **** 3 255 0 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25
Standard 47.- x 0 km/h 1 2.6 km/h 3 139 km/h 28 23.1 db 46.8 db 260g 110 15 109.6 -0.4 111 1 ***** **** 4 252 85 95 128 14 33 0 255 0
Modifiziert x 0.9 km/ 1 0.9 km/h 1 137 km/h 28 20 db 47.1 db 255g 103 17 99.4 -3.6 108 5 ** **** 6 170 76 76 0 14 82 0 255 0
Standard 35.- x 10 km/h 1 10 km/h 1 133 km/h 28 24.1 db 51.5 db 260g 104 13 101 -3 106.4 2.4 *** *** 3 255 88 40 0 0 130 50 100 255 100 150 10 15
Modifiziert x 2.9 km/h 1 2.9 km/h 1 128 km/h 28 25 db 43.1 db 260g 98.4 16 99 0.6 98.8 0.4 ***** **** 2 255 76 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25
Standard 67.- x 3.2 km/h 1 3.2 km/h 1 178 km/h 28 23.9 db 46.7 db 345g 95.8 16 95.7 -0.1 98.1 2.3 **** **** 3 255 0 40 10 10 130 50 100 255 50 150 15 20
Modifiziert x 1.7 km/h 1 1.7 km/h 1 164 km/h 28 23.6 db 50.6 db 320g 101 18 100 -1 103.6 2.6 **** ***** 2 255 0 20 20 20 110 25 200 255 100 150 20 25
Standard 77.- x 0 km/h 1 0.6 km/h 2 206 / 176 km/h 28 22.9 db 48.1 db 320g 96.2 15 96.2 0 98.2 2 **** ***** 4 252 85 95 128 14 33 0 255 0
Modifiziert x 0.2 km/h 1 0.2 km/h 1 208 / 184 km/h 28 20 db 48.8 db 320g 96.4 15 96.1 -0.3 98.5 2.1 **** ***** 6 252 85 95 128 14 33 0 255 0
Standard 65.- x 3.9 km/h 1 3.9 km/h 1 203 / 175 km/h 28 24.4 db 53.6 db 320g 105.2 13 104.3 -0.9 106.7 1.5 **** *** 3 255 88 40 0 0 130 50 100 255 100 150 10 15
Modifiziert x 1.3 km/h 1 1.3 km/h 1 168 km/h 28 22.3 db 51.7 db 320g 101.2 20 101.4 0.2 103.7 2.5 *** **** 2 200 76 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25
Standard 29.- x 4.3 km/h 1 4.3 km/h 1 128 km/h 28 27 db 42.7 db 330g 107.9 17 101.2 -6.7 110.7 2.8 ** *** 3 255 0 40 10 10 130 50 100 255 50 150 15 20
Modifiziert x 2.6 km/h 1 2.6 km/h 1 124 km/h 28 26.9 db 39.2 db 330g 110.8 21 109.5 -1.3 113 2.2 **** **** 3 255 0 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25
Standard 39.- x 0 km/h 1 2.4 km/h 3 133 km/h 28 26.8 db 42.0 db 330g 100 15 100 0 102.9 2.9 **** **** 4 252 85 95 128 ? 33 0 255 0
Modifiziert x 0.9 km/h 1 0.9 km/h 1 128 km/h 28 20 db 39.9 db 330g 96.1 17 95.7 -0.4 98.2 2.1 **** ***** 6 170 76 67 0 14 66 0 255 0 Sehr ruhiger Lauf, Gute Lsfe, super LR Eigenschaften - ggf beste CV Konfiguration für MX630 mit Permanentmagnet?
Standard 27.- x 9 km/h 1 9 km/h 1 129 km/h 28 26.4 db 41.3 db 330g 104.1 12 100.8 -3.3 105.4 1.3 **** *** 3 255 88 40 0 0 130 50 100 255 100 150 10 15
Modifiziert x 2.7 km/h 1 2.7 km/h 1 126.1 km/h 28 23.6 db 41 db 330g 103 21 103.3 0.3 102.9 -0.1 ***** ***** 2 160 75 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25 Im modifizierter Konfiguration sehr ausgeglichenes Motorengeräusch.
Standard 29.- x 3.8 km/h 1 3.8 km/h 1 135 / 122 km/h 28 27.8 db 40.4 db 425g 100.6 19 99 -1.6 105.8 5.2 *** *** 3 255 0 40 10 10 130 50 100 255 50 150 15 20
Modifiziert x 2.3 km/h 1 2.3 km/h 1 120 / 114 km/h 28 26.6 db 43.5 db 395g 97.9 22 97.2 -0.7 99 1.1 ***** ***** 3 255 0 20 20 20 80 25 100 255 50 150 20 25
Eigenbaumagnet 1x1x1 + hat eine sehr starke eigendynamik (zieht ggf Decoder an - gut sichern!) Zudem hat der Magnet aufgrund seines asymmetrischen Magnetfeldes auch unterschiedliche Vmax Vorwärts und Rückwärts. 

Digital AS Motor 3*

Auswertungstableau Versuch "Glaubensfrage Permanentmagnet" CV's TAMSGeschwindigkeit

Digital Selbstbaumagnet 1x1x1 mit 3*

Lastregelung CV's LoPi 5 CV's MX 630Geräusch

ZIMO MX630

ZIMO MX630

ESU LoPi Basic

ZIMO MX630

ESU LoPi Basic

ESU LoPi Basic

Digital Mä HLA 5*

Digital ESU Magnet 3*

CV's LoPi Basic

TAMS LD-W32.2

ESU LoPi 5

ESU LoPi 5

ESU LoPi 5

ESU Magnet 3* vor Abänderung 
Motorschild

Digital Selbstbaumagnet+ 
(Eigenbaumagnet 1cm3 mit 

Zusatzmagnet)
ESU LoPi 5

Digital HAMO Magnet 3*

ESU LoPi 5

ZIMO MX630

ESU LoPi Basic


