Versuch

Geschwindigkeit | | ft| Lastregelung | MX 630

K

v bei Last
i i 2ugkraft ” 100 seaponiast | itferen: Differenz
Umbavart CV Konfiguration | Umbaukosten| Einfahren | MIMBEIFS| eol i poipel s axbel O (2658) SIEBUNE 2% | hregelung Lastregelung
1 gerade bel F$20in . 520in €| La
Steigung Gefille
ca 100km /h km/h km/h

9PWM Freq
4 Lreg Parar

119 Abtast

Vor Wartung Allstrom Motor 3* n/a nfa X 1| 245km/n| 55/65V | 1914km/n 30db 55db 250g| WA KAl /A WAl kA Referenz
Analog Allstrom Motor 3* n/a n/a x 12km/h| 50/58V| 180 km/h 25db 53db 280g] WA WAl WA WA WA |keine -
Mit Original Ank Standard 18- x okm/n| 1] 10km/h 28 30db 48.db 280g] WA WA A KA[ kA [keine z Nach Versuch wurde der 3-Pol LFC Rotor, sowie die Feldspule ausgetauscht
Digital AS Motor 3* Standard 18- x okm/h| 1] 65km/h 131km/h| 28] 2630b| 4060b 280 125 1228 22 1327 77 |keine 50| 0| o|Bessere bei CV 920, aber weniger
Modifiziert x 9.8km/h| 1] 98km/h 128km/h[ 28] 286db|  a7a0b|  3sog()| 1274 28 1242] 32 1334 6 |keine B 90| 255 1| Modifizierte PWM Frequenz (CV 9 auf 1) sorgt fr unruhigeren Lauf und kratzenderes Gerausch aber mehr Kraft.
Esutopis o] 37 X a7kmh| 1] a7km/h 1a7km/h| 28] 24.20b]  s160b 250 135 28 1342 08 101 51 3[ 255] ol 40| 10[ 10 130 so| 100[ 255] so| 1s0] 15[ 20
Modifiziert x 27km/m| 1] 27km/n 136km/h[ 28] 2420b|  asadb 3305 [ 1337 28 1323 a4 1364 27 3| 255 o 20[ 20| 20[ o[ 25| 100] 255| so| 1s0| 20 25 Da bei ESU v 29 Bt 4 nicht aktivierbar (3-p mittels CV 8 n
Digital HAMO Magnet 3° PV standard 47.- x okm/n| 1] 26km/h 1askm/h| 28] 24.80b 50db 3305 145 28 1407 a3 1527 77 | al 252| 85| os| 128] 14| 33| ol 255] o
Modifiziert x o8km/h| 1] o8km/h 142km/h | 28| 20db 47db 3105|1415 28 1359] 56 92| 77 [ 8| 255 76| 67| o] 14| ss| of 255] Theoretisch waren Vmin unter 0.8 km/h mglich, die aber leicht ruckeln
PTIST 0N standard 35 X 96km/h| 1| 96km/h 1askm/h| 28] 2850b]  s160b 310g] 1425 28 1373 52 1506] 81 |- - 3| 255] 8] aol o o| 130 so| 100] 255 00| 1s0] 10| 15
Modifiziert X 24km/m| 1] 2.4km/m 139.7km/n| 28] 24.1db| _ 47.74b 300g| 1383 28 18] 35 s 77 2| 255 76| 20| 20| 20| 80| 25| 100] 255 s0| 1s0| 20| 25
ESU Magnet 3* vor Abanderung Standard 37 x a7km/h| 1] a7km/m 1299 km/h | 28 27db| _agsdb 2408 1221 28 u9s| 22 1285 64 [+ = 3] 255] o| 40| 10] 10f 130] so| 100[ 255] so| 1s0] 15[ 20 Beim Einbau des ESU Magneten zelgten sich gewisse Fertigungstoleranzen am ESU Magnet, welche die prézise Passform des Magneten verunmogiichten.
Motorschild Modifiziert X 27km/m| 1] 27km/m 125km/h| 28] 245db]  s1.2db 2408 1245 28 1201 a4 1325 8 |* S 3] 255 o| 20| 20| 20| o] 25| 100| 255 50| 1s0] 20| 25 Werte Lsfe) wurden durch in®
Esutopis o] 37 X a7kmh| 1] a7km/h 120 kmy/h | 28] 25db| a37db 255g| 1003 20 955| a8 1006] 03 [+ 3| 255] o| a0l 10| 10| 13| so| 100] 255] s0| 1s0] 15| 20
Modifiziert x 27km/m| 1] 27km/n 120km/h[ 28] 2350b|  4430b 2556|1015 20 100 15 103 a5 e 3] 255 o] 20| 20| 20| o] 25| 100] 255 so| 1s0] 20| 25
Digital ESU Magnet 3¢ 2IMO Mxe30 St 47.- x okm/n| 1] 26km/h 139km/h| 28] 23.10b] 4680b 260 110 15 1096] 04 111 PO al 252| 85| os| 128] 14| 33| ol 255] o
Modifiziert x o.9km/[ 1] 0.9km/h 137km/h | 28| 20db|  a71db 255g| 103 17 994 36 108 5= 6| 170] 76| 76| o] 1| s2| o 255] o
PTIST 0N standard 35 X 10km/h| 1] 10km/h 133km/h| 28] 24.10b] s150b 260 104 13 01 3 1064] 24 | 3| 255] 8] aol o ol 13| so| 100] 255 100 1s0] 10| 15
x 29km/n| 1] 29km/n 128km/h | 28] 25db| _ a31db 260g| o84 16 9| o6 988 04 [eees 2| 255 76| 20| 20| 20| 80| 25| 100] 255 s0| 1s0| 20] 25
Esutopis o] 67.- X 32km/h| 1] 32km/h 178km/h| 28] 2390b] 467db 3asg] 958 16 957] 01 981] 23 |t 3| 255] o| a0l 10| 10| 13| 50| 100] 255] s0| 1s0| 15| 20
Modifiziert x 17km/m | 1] 17 km/n 16akm/h| 28] 2360b|  s06db 320g| 101 18 100 1036] 26 |eeet 2] 255 o] 20| 20| 20| 110] 25| 200] 255| 100] 150[ 20] 25
Digital M5 HLA S* PV standard 77 x okm/h| 1] 06km/h l6/176km/n| 28] 2290b]  4a8.1db 320|962 15 96.2 o 8.2 2 | al 252| 85| os| 128] 14| 33| ol 255] o
WModifiziert x 02km/h| 1] 02km/h |8/ 184 km/n | 28| 20db|  ag8db 320g| %64 15 %61 03 985 21 [eees 6| 252 5| os| 18] 14| 33| o 255] o
PTIST 0N standard 65.- X 39km/h| 1] 39km/h |3/175km/n| 28] 2a.49b] 5364 320 1052 13 1043 09 1067 15 [ 3| 255] 8] aol o o| 130 so| 100] 255] 00| 1s0] 10| 15
Modifiziert x 13km/m| 1] 13km/m 168km/h| 28] 2230b|  s170b 320 1012 20 1014 02 1037] 25 e 2| 200[ 76| 20| 20| 20| 80| 25| 100] 255 s0| 1s0| 20] 25
Esutopis o] 29 X a3km/h| 1] a3km/h 128 km/h | 28] 27db| _a27db 330g] 1079 17 1012 67 1107 28 |+ 3| 255] o| a0l 10| 10| 13| 50| 100] 255] s0| 1s0| 15| 20
Modifiziert x 26km/n| 1] 26km/n 12akm/h| 28] 2690b]  39.20b 3305|1108 2 1095] 13 u3[ 22 e 3] 255 o| 20| 20| 20| o] 25| 100] 255 50| 1s0] 20| 25
Digalselbstbaumagnet et mit 3t R R s endard 39 X okm/h| 1] 24km/h 133km/h| 28] 2680b] 4200b 330 100 15 100 o 1029 29 [+ 4| 252] 85| 95| 1282 33| ol 255] o
Modifiziert x 09km/h| 1| 09km/h 128km/h | 28] 20db|  399db 330g] 961 17 957 04 982 21 [eees 6| 170] 76| 67| 0| 14| 66| of 255| o Sehr ruhiger Lau, Gute Lsfe, super LR gef beste CV v
PTIST IO standard 27.- X skmh| 1] 9km/h 129km/h| 28] 26.4db|  a13db 330g] 1041 12 1008 33 1054 13 3| 25| s8] 40| o ol 130 so| 100[ 255 100] 150] 10] 15
Modifiziert x 27km/m| 1] 27km/m 126.1km/h[ 28] 236db a1db 3305|103 2 1033 03 1029] 01 2| 160[ 75| 20| 20| 20| 80| 25| 100] 255 s0| 1s0| 20| 25 Im modifizerter sehr
Digital Selbstbaumagnet+ Standard 29 x 38km/h| 1| 38km/h 5/122 km/h | 28] 27.8db 40.4 db 425g| 1006 19 99 16 105.8 52 i i 3| 255] o] 40l 10 10| 130] so| 100| 2s5| so| 1s0] 15| 20
(Eigenbaumagnet 1cm3 mit ESULOPIS [ Modifiziert X 23km/n[ 1] 23km/m o/11akm/n[ 28] 266db]  435db 395g] o079 2 972] 07 99 11 3] 255 o| 20| 20| 20| o] 25| 100] 255] 50| 1s0] 20| 25

| 1x1x1 + hat eine sehr starke eigendynamik (zieht ggf Decoder an - gut sichern!) Zudem hat der Magnet aufgrund seines auch liche Vmax Vorwéirts und Riickwarts.




